Asynchron-Zahler mit MS-JK-Flip-Flops und

DA-Umsetzung mit gewichteten Widerstinden
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Flip-Flop Initialization
All X (unbestimmte Zustande an Flip-Flops)
1 _Tassen 5 Tassen JH-MZ-Flip-Flops werden hier mit dem Reset-
- 4_Tassen Signal direkt nach 100 ns (DSTM2) zurickgesstzt
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